DOBOT CR serija
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Proizvod CR3
Masa 16,5 kg
Nosivost 3kg
Doseg 620 mm
Maksimalni doseg 795 mm
Napon napajanja 48V
Maksimalna brzina 2m/s
J1 +360°
J2 +360°
. 3 +155°
Zglobni raspon 1 +360°
J5 +360°
J6 +360°
Maksimalna J1-2 180°/s
zglobna brzina J3-6 180°/s
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Komunikacijsko sucelje
DI
Ulazi/izlazi DO/DI
upravljacke Al/AO
jedinice
Enkoder
Ponovljivost +0,02 mm
Komunikacija
IP zastita
Radna temperatura
Potrosnja energije 120w
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CR5 CR7 CR10 CR12 CR16 CR3L
25 kg 24,5 kg 40 kg 39,5 kg 40 kg 39,5 kg
5kg 7 kg 10 kg 12 kg 16 kg 3kg
900 mm 800 mm 1300 mm 1200 mm 1000 mm 1700 mm
1096 mm 990 mm 1525 mm 1425 mm 1223 mm 1919 mm
48V 48V 48V 48V 48V 48V
3m/s 3m/s 4m/s 4m/s 3m/s 4m/s
+360° +360° +360° +360° +360° +360°
+360° +360° +360° +360° +360° +360°
+ 160° +160° +160° + 160° +160° +170°
+360° +360° +360° +360° +360° +360°
+360° +360° +360° +360° +360° +360°
+360° +360° +360° +360° +360° +360°
180°/s 180°/s 120°/s 120°/s 120°/s 120°/s
180°/s 180°/s 180°/s 180°/s 180°/s 180°/s
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+0,02 mm +0,02 mm +0,03 mm +0,03 mm +0,03 mm +0,05mm
TCP/IP, Modbus TCP, EtherCAT, Wi-Fi
IP54
0°C-45°C
150 W 150 W 350 W 350 W 350 W 300 W

Aluminijska legura, ABS plastika
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DOBOT CR serija

> Roboti pouzdani i sigurni za svoju okolinu
» Roboti jednostavni za koristenje i svestrani
> Roboti Siroko kompatibilni i univerzalni
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Fleksibilnost

Instalacija i pustanje u rad robota serije DOBOT CR relativno je
jednostavno i brzo. Nije mnogo kompliciranije od pokretanja
stolnog racunala. Nakon Sto otpakirate robot i pricvrstite ga na
radnu stanicu, sve Sto trebate uciniti je spojiti kabel za napajanje
izmedu robota i upravljacke jedinice, spojiti e-stop, WiFi modul i
mrezni kabel. Pricvrstite hvataljku te spojite komunikacijski kabel i
robot je spreman za pokretanje unutar otprilike 20 minuta.

Roboti serije CR mogu se koristiti u razli¢itim primjenama kao sto
su utovar i istovar, montaza, testiranje, rukovanje, uvrtanje,
brusenje i viSe. Za ispravnu funkcionalnost u gore navedenim
aplikacijama potrebno je koristiti razlicite krajnje efektore.
Najcesce takve hvataljke ukljucuju vakuumske casice, pneumatske
ili magnetske hvataljke ili glave za zavarivanje.
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Chemical Medical

Auto Manufacturing 3c

Semiconductors

Sigurnost

Za razliku od tradicionalnih kolaborativnih robota, koji detektiraju
prepreku nakon udarca, robot CR u verziji DOBOT SAFE-SKIN
koristi sofisticiranu beskontaktnu tehnologiju kapacitivnih senzora
koji su rasporedeni po njegovoj povrsini. Kapacitivni senzori
jamcée pravovremeno zaustavljanje prije udara ¢ak i u teskim
radnim uvjetima i reagiraju na ljudsko tijelo bez utjecaja tkanine,
gumenih rukavica ili uvjeta osvjetljenja. MoZe prepoznati objekte
u radnom prostoru do udaljenosti od 15 cm. Zahvaljujuéi vrlo
brzom odazivu, robot moze reagirati na objekt i zaustaviti njegovo
kretanje unutar 10 ms. Istodobno, ne zahtijeva nikakvo prethodno
upozorenje ili smanjenje brzine kretanja. Nakon Sto se objekt
ukloni iz radnog prostora, robot automatski nastavlja svoju
aktivnost bez potrebe za intervencijom operatera. Ovo je vrlo
ucinkovit nacin suradnickog ponasanja.
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Jednostavna kontrola

Gornji dio Seste osi robota opremljen je interaktivnom plo¢om s
pozadinskim osvjetljenjem, s kojom moZete jednostavno
kontrolirati ili programirati ruku te jednostavno mijenjati
pojedinacne nacine upravljanja. Pritiskom na tipku mozZe se
pokrenuti programiranje u obliku ucenja, ruka biljezi i
reproducira putanju, a istovremeno je moguce upravljati
hvataljkom, vakuumom ili drugim krajnjim efektorom.

End controls,
like grippers

Enter/exit & drag
and move teaching

Trajectory
reappearance

Drag Trajectory
Recording

Shortcuts up
and down enable

Jednostavno programiranje

Robot nudi tocnu reprodukciju putanje, koja moZe nauciti robota
jednostavnim operacijama Cak i bez znanja programiranja. |
pocetnici i napredni korisnici robota mogu koristiti intuitivho
graficko programiranje, koje ne zahtijeva poznavanje tocne
sintakse programskog jezika i omogucuje razvoj relativno
zahtjevnih aplikacija ¢ak i bez dubljeg iskustva. Naravno, dostupno
je i potpuno programiranje pomocu Lua skripti. Intuitivno
programsko sucelje i interaktivno kontrolirani dizajn znacajno
poboljsavaju ucinkovitost razvoja robotskih aplikacija.




